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1.3.1 Lle diagramme des chaines fonctionnelles.
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2.1.1 La fréquence f dépend de . Pn \?{U\um @...de.cotabiom...du... om0k C.S...coucont...combmm ..

& O pemmmc\mk el S dare. . onswiement L mbede..... ¢ ?/ré} 2.2.2 Le cablage des contacteurs K, et K,,
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2.2.1 La tension U, a la sortie du pont de diodes et sa valeur moyenne. Paigp  ZR Ba
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2.2.3 Calcul de la constante de vitesse K,
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2.2.5 Calcul des pertes joules Py dans 'induit.
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2.2.7 La référence du gnoteur adéquat : -
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2.3.1 Le schéma cinématique partiel du systéme,
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2.3.2 On a utilisé la liaison rotule entre la bielle et le guide-lame parce que (..L&(.QCMMD’)
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2.3.3 Le tableau des caractéristiques de I'engrenage.
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2.3.4 Le nombre de tours nb du moteurestde : .....E
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3.1.1. Le tableau des états des actionneurs

3.1.2. Schéma pneumatique dans le cas ou D2, D3 et D6 sont actionnés
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3.1.3. lenometla fonctlon des cellules C; et C; se trouvant sur 1e circuit alimentant le vérin d’affltage.
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3.2.1. La liaison compléte (encais?;ement) entre 7 et 10 estjssuree par:
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3.2.2 Les vues du dessin de Yaxe support 7. {Pour des raisons de simplicité ne pas représenter les traits cachés}
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